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iPrensado economico! Kits de servoprensado

+ Mas econdmico que los sistemas
de prensado convencionales J
+ Hardware y software de un mismo Y KP
proveedor
Software modular preinstalado
Kit prefabricado
+ Integracion sencilla en el concepto
de maquina

+ +
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Técnica de vacio » Valvulas >

Sistemas de

Actuadores Motores y
manipulacion »

Editorial » Actuadores Pinzas > Sistemas
electromecanicos > controladores >

neumaticos » servoneumaticos de
posicionamiento >

Técnica de ensamblaje »

Kits de servoprensado

YJKP

Cuadro general, configuracion y pedido
=> www.festo.com/catalogue/yjkp

|.l| Més informacion, asistencia técnica y documentacion de usuario
=

~I = www.festo.com/sp/yjkp

+  Kit listo para usar en aplicaciones eléctricas de prensado

+  Software modular preinstalado para configuracion,
funcionamiento y visualizacion

+  Alta precision y repetitividad

+  Sencillo, econdmico, de montaje rapido

1708 = www.festo.com/catalogue/... J Generalmente, listo para envio desde fabrica en 24 h
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Sistemas de Preparacion del aire Tecnologia neumatica  Técnica de conexiones  Tecnologia de
vision » comprimido > de conexiones > eléctricas » control y software >

Informacion resumida

EL kit de servoprensadoy el correspondiente software de aplicacion permiten reaccio-
nar de forma rapida y flexible a distintas operaciones de prensado. Constituye una
alternativa optima a las prensas, las cuales, ademas de ser complejas, suelen estar
sobredimensionadas.

Con ayuda del software es posible monitorizar en tiempo real parametros como

el momento de fuerza y carrera de procesos de ensamblaje y prensado.

Ventajas:

e Fuerza de prensado de hasta 17 kN (margenes de fuerza mas elevadas bajo
demanda)

o Precision de posicionamiento y repeticién muy alta

o Qptima relacion precio/rendimiento

e Integracion sencilla en una aplicacion

Pedido mediante el software de configuracion

Otros equipos
neumaticos >

17 18 19

Automatizacion de
procesos continuos >

Con el software de configuracion es posible configurar y pedir de forma sencilla los mas diversos kits de servoprensado.

Soluciones listas
para instalar >

Servicio de

20 21 [©)
Sistemas con Servicios>  Apéndice >
funcion especifica >

Técnica de ensamblaje >

Kits de servoprensado YJKP

Componentes individuales:
Servomotor

Cilindro eléctrico

Sensor de fuerza

(incl. protocolo de prueba)
Paquete de software

Controlador del motor

Unidad de control

(incl. tarjeta de memoria microSD)

(][] =]

][] [=]

Los cables del motory el encoder estan
incluidos en el volumen de suministro.

En las pestafias "Configuracion”, "Montaje previo"y "Accesorios" se seleccionan y muestran las combinaciones en su correcta configuracion.

Se incluyen los archivos CADy las macro ePLAN.
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Este producto y todas sus variantes
pueden pedirse mediante el
configurador.

D D D Producto
configurable

El software de configuracion esta
disponible en el DVD, en el capitulo
de productos.

También puede accederse a él en
> www.festo.com/catalogue/...
Introduzca el tipo en el campo de
blsqueda.

ifica
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www.roda

servoneumaticos de

posicionamiento >

Técnica de ensamblaje >

Kits de servoprensado YJKP

Hoja de datos

Interfaces de bus de campo

#Modbus
EtherNet/IPD'

rlrlo]F] 1 B
ORI TIAL TR T
NJE]T

Especificaciones técnicas

Actuadores
electromecanicos >

Servicio de Att. a

05 06 07 08 09 10 11
Motores y Sistemas de Técnica de vacio » Valvulas » Terminales de Motion Terminal » Sensores >
controladores > manipulacion > valvulas »

Dimensiones =» pagina 1713

Margen de fuerza hasta [kN] 0,8 1,5 4 7 12 17
Vastago antigiro/guia Con guia de deslizamiento
Carrera de trabajo [mm] 100, 200, 300, 400
Fuerza de prensado [kN] 0,8 1,5 4 7 12 17
Carga til max.) lkg] 19,5 19,5 48 48 95 95
Velocidad maxima de avance [mm/s] |250 160
Aceleracion
para el proceso de posicionamiento [m/s?] 2
para el proceso de frenado [m/s?] 2
Precision de repeticion [mm] £0,01 +0,015 £0,01
Frecuencia de exploracion del sensor [Hz] 1000
de fuerza
Precision FS de la medicion de fuerza?) [%] +0,25
Interfaz de parametrizacion Ethernet

Interfaz de bus de campo

Modbus TCP, EtherNet/IP, EtherNet TCP/IP, PROFINET 10

Configuracion mediante visualizacion

Diagramas de fuerza/recorrido, indicacion de piezas validas/defectuosas, visualizacion

Evaluacion

Valor umbral, curvas envolventes, tecnologia de ventanas

Visualizacion

Se lleva a cabo por parte del cliente a través de un navegador web

Posicion de montaje

Indistinta

1) Generada, p. €]., por el peso de la herramienta

2)  Enrelacion con el margen de calibracion del sensor de fuerza o con el margen de medicion de fuerza del software para el sistema completo: ejemplo para YJKP con un margen de fuerza de 0,8 kN: 0,25 % x 1200 N

Especificacionestécnicas — Sensor de fuerza

Margen de fuerza hasta [kN] 0,8 1,5 4 7 12 17
Margen de medicion de fuerza del software [kN] -0,2...1 -0,2... -0,5... 4,5 -0,5...7,5 -1..13 -1..18
Sobrecarga maxima [kN] 1,5 3,75 11,25 15 30 37,5
Salida analdgica [mA] 4..20

Nota

Las siguientes caracteristicas del sen- ® Precision Deben evitarse las fuerzas transversales

sor de fuerza influyen en la precision de
la medicion de fuerza:

® Margen de calibracion
e Tension nominal de la sefial

* Margen de sobrecarga

sobre el sensor de fuerza, ya que pod-
rian falsear el resultado de la medicion o

destruir el sensor.

MODBUS®, EtherNet/IP®, PROFINET®, es una marca registrada del propietario correspondiente en determinados paises.
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Kits de servoprensado YJKP
Hoja de datos
Datos eléctricos
Margen de fuerza hasta [kN] 0,8 1,5 4 7 12 17
Controlador de motor
Margen de tension de entrada [VAC] 100 ... 230 £10% 3x 230 ... 480 +10%
Intensidad maxima de entrada [A] 3 6 5,5 11
Potencia nominal [VA] 500 1000 3000 6000
Unidad de control
Tension de funcionamiento [vDQ 24
Consumo de corriente [mA] 200
Sensor de fuerza
Margen de tensiones de funcionamiento [V DC] ‘ 10...30

Caracteristicas de seguridad del controlador del motor

Funcion de seguridad segiin EN 61800-5-2

Safe Torque Off (STO) (desconexi6n segura del par)

Nivel de prestaciones (PL) segtin EN 1SO 13849-1

Categoria 4, PLe

Safety Integrity Level (SIL) segtin EN 61800-5-2,
EN 62061, EN 61508

SIL3

Organismo que extiende el certificado

TOV 01/205/5262.01/14

Condiciones de funcionamiento

Temperatura ambiente [°q]

0..40

Grado de proteccion

IP20
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posicionamiento >
Técnica de ensamblaje >
Kits de servoprensado YJKP
Accesorios — Referencias de pedido
Para margen N9 art. Tipo Carrera N9 art. Tipo
de fuerza hasta [mm]
[kN] Referencias de pedido para unidades de guia Hojas de datos online: = eagf
Fijacion para perfil Dimensiones online: = yjkp Para margen de fuerza hasta 0,8 kN
0,8; 1,5 2838839  EAHF-V2-32/40-P 100 2782679 EAGF-V2-KF-32-170
& 4,7 1547781  EAHF-V2-50/63-P 200 2782818 EAGF-V2-KF-32-270
& 12;17 1547780 EAHF-V2-80/100-P 300 2782885 EAGF-V2-KF-32-370
400 2782923  EAGF-V2-KF-32-470
Para margen de fuerza hasta 1,5 kN
Fijacion por brida Dimensiones online: = yjkp 100 2782939  EAGF-V2-KF-40-170
0,8 2827587 EAHH-V2-32-R1 200 2782976  EAGF-V2-KF-40-270
1,5 2827588 EAHH-V2-40-R1 300 2783047  EAGF-V2-KF-40-370
4 2827589 EAHH-V2-50-R1 400 2783080 EAGF-V2-KF-40-470
7 1502305 EAHH-V2-63-R1 Para margen de fuerza hasta 4 kN
12 1502306 EAHH-V2-80-R1 100 2783639  EAGF-V2-KF-50-190
17 1502307 EAHH-V2-100-R1 200 2784152  EAGF-V2-KF-50-290
300 2784164  EAGF-V2-KF-50-390
Elemento de fijacion Dimensiones online: = yjkp 400 2784184  EAGF-V2-KF-50-490
- 1461069  EADT-E-U1-110 Para margen de fuerza hasta 7 kN
@ 100 1725842  EAGF-V2-KF-63-190
200 1725843  EAGF-V2-KF-63-290
300 1725844  EAGF-V2-KF-63-390
400 1725845  EAGF-V2-KF-63-490
Para margen de fuerza hasta 12 kN
100 1725846  EAGF-V2-KF-80-220
200 1725847  EAGF-V2-KF-80-320
300 1725848  EAGF-V2-KF-80-420
400 1725849  EAGF-V2-KF-80-520
Para margen de fuerza hasta 17 kN
100 1725850 EAGF-V2-KF-100-220
200 1725851  EAGF-V2-KF-100-320
300 1725852  EAGF-V2-KF-100-420
400 1725853  EAGF-V2-KF-100-520
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Dimensiones

Con conjunto para montaje en paralelo

Técnica de conexiones

16
Tecnologia de
control y software »

www.rodavi

17

Otros equipos
neumaticos >

€

Servicio de Att. al

18 19 20 21 (©)
Automatizacion de Soluciones listas Sistemas con Servicios>  Apéndice >
procesos continuos > para instalar > funcion especifica >

Técnica de ensamblaje >

Kits de servoprensado YJKP

Descargar datos CAD = www.festo.com

4R 2
E I I \\
—D [ l}/
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BG | ML
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1 f=——
—p I | [ I
L2 EL sL
Servomotor
Conjunto para el montaje en paralelo
Cilindro eléctrico
Sensor de fuerza
Tipo B1 BG D1 E ELY H1 L1 L2
%}
min. d11
YJKP-0.8 60 16 34 45+0.5 35,5 157 178,5 220,4
YJKP-1.5 86 16 39 54+05 40,5 188,5 213 230,8
YJKP-4 110 17 45 64+0,5 49,5 225 245 274,3
YJKP-7 110 17 52 75+0,5/-0,1 50 225 253 325,3
YJKP-12 140 17 60 93+0,5/-0,1 61 348 303,5 385
YJKP-17 140 17 70 110+0,5/-0,1 66 348 323,5 385
Tipo L3 M ML RT SL SR TG =1
8
YJKP-0.8 5 M10x1,25 22 M6 78 60 32,5 6 E
(<5
YJKP-1.5 5 M12x1,25 24 M6 81 60 38 6 5
YJKP-4 5 M16x1,5 32 M8 107 100 46,5 8 5
YJKP-7 5 M16x1,5 32 M8 107 100 56,5205 8 E
YJKP-12 5 M20x1,5 40 M10 140,5 150 72+0,5 6 E
YJKP-17 5 M20x1,5 40 M10 140,5 150 89=x0,5 6 E
£
j<5
1)  Con una distancia de 5 mm hasta la contratuerca (en estado replegado) g
20
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Dimensiones Descargar datos CAD = www.festo.com
Con conjunto para montaje axial
N
N/
7] T ﬁ| T F
—~ / — —
slug KO 5 —OIHT=
95\ .
N ) 1 T
TG N1 ML
E L1+
B1
Akl _ /E /E!
/ | ' 1 i —
—
Y | I | !
EL
Servomotor
Conjunto para montaje axial
Cilindro eléctrico
Sensor de fuerza
Tipo B1 BG D1 E ELY H1 L1
[%)
min d11
YJKP-0.8 55 16 34 45+05 35,5 55 3361
YJKP-1.5 70 16 39 54+0,5 40,5 70 357,8
YJKP-4 100 17 45 64+0:> 49,5 100 439,3
YJKP-7 100 17 52 75+0,5/-0,1 50 100 492,5
YJKP-12 140 17 60 93+0,5/-0,1 61 140 581,5
YJKP-17 140 17 70 110+0,5/-0,1 66 140 619
Tipo L3 M ML RT SL SR TG =1
YJKP-0.8 5 M10x1,25 22 M6 78 60 32,5 6
YJKP-1.5 5 M12x1,25 24 M6 81 60 38 6
YJKP-4 5 M16x1,5 32 M8 107 100 46,5 8
YJKP-7 5 M16x1,5 32 M8 107 100 56,5+0,5 8
YJKP-12 5 M20x1,5 40 M10 140,5 150 72+0,5 6
YJKP-17 5 M20x1,5 40 M10 140,5 150 89=0,5 6

1)  Con una distancia de 5 mm hasta la contratuerca (en estado replegado)
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